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◎pe∩CV图像处理入门与实践 ‖

7。26双边滤波

接下来我们介绍双边滤波’这种滤波方式有—个很大的缺点’那就是运行速度十分缓慢’

但相对的’去噪效果也比较好°

双边滤波能在保持图像轮廓清晰的情况下进行噪声的去除’是一种需要结合图像的空间邻

近度与像素值相似度的去噪方法。在卷积时’该卷积方法会同时考虑像素点与像素点之间的空

间信息和颜色信息（颜色相似度）’从而做到在平滑图像的同时’保存图像边缘。因为它需要
的数据量比前几种滤波方法要多得多’所以运行速度比较缓慢°

（

双边滤波使用的函数为cv2bilateralFilter函数,其主要语法如下。
＝＿＿＝四＝＝■≡＿—～＝≡一＝笆＝＝＝≡～…■＝＝空

dst＝◎v2。D11己七er己1F土1ter（src′d′s土gm己C○J◎r′s1gmaSp己ce）
｜
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其参数分别解释如下°

□ src:要进行双边滤波的原图像。

□ d:邻域直径°

□ sigmaColor:灰度值相似性高斯函数标准差°

□ sigmaSpace;空间高斯函数标准差。

□ dst:输出图像°

双边滤波在进行图像卷积运算的时候会同时使用空间权重和灰度值相似性权重°

灰度值相似性高斯函数用来判断周边的像素点是否与中心像素点灰度值相近’只有灰度值

相似的像素点才会被用作卷积运算°空间高斯函数用来确认像素点是否处在中心点周边,只有

在中心点周边的像素点才会对像素点的中心点产生影响°

双边滤波有—个十分经典的应用:美颜滤镜°我们以图7.l5所示的原图为例进行介绍’

代码如下°

工mp○工℃CV2

工mD○r七numpyasnp＾

＃读取图像

1mg＝◎v2·jIn工e己d（‖6.jPg｛）

x＝jmg.sh已pe［0］

y＝jmq.shaPe［1］

＃双边滤波

ds七＝cv2·hj1a七er己1F九1℃er（jⅢq′11′40′40）

＃图像显示

cv2.n己medW土nd○w（′土m9!′Cv2°＂工NDOWNORMAL）

◎v2.res止zeW」nd○w（` 土mg『′土nt（y）′Xn℃（x））

cv2·mlsh◎w（ 0土mg『′αst）

cv2°w己工tKey（0）

◎v2。deS亡泊◎WU1W土nd◎ws（） ＿＿

运行上述代码’结果如图716所示。
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