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七ens○r（［［［［ˉ1.′ -1. ′ ˉ1。］′ ［-1.′ -2ˉ ′ ＝2.］′ ［ˉ1.′ ＿2.′ -2ˉ ］］］］）

tens○r（［［［［＿1.′ 0. ］′ ［ 0. ′ ≡1ˉ ］］］］）

◎P6:

tens◎r（［［［［-2.′ ˉ2. ］′［-2。′ -2. ］］］］）

七ens○r（［［［［ˉ1ˉ ′ 0. ］′ ［ 0。′ -1。］］］］）

回提示本节特意花了很大篇幅来解释卷积的操作细节’表明这部分内容非常重要’是卷积

神经网络的重点°只有将卷积操作的细节理解透彻’才能在实际编程过程中独立调试和解决

..程序错误。

另夕卜需妥注意的是’通过卷积函数可以实现窄卷积和同卷积’但不能实现全卷积。在

§PyIDrch中有单独的反卷积函数可以实现全卷积’该函数在自然语言处理中很少伎用,这里

5不再详细介绍。
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5ˉ11.5了解池化接口

在PyTOrch中’按照池化处理的维度’又将最大池化和平均池化各分成了3个处理函数°

｜.最大池化函数

。torchnnfimctjonalmax-poolld（）:实现按照l个维度进行的最大池化操作°常用于处理

序列数据°

· torchnn.hmctjonalmaxˉpool2d（）:实现按照2个维度进行的最大池化操作°常用于处理

二维图片。

· torchnn,hmctional.max＿pool3d（）:实现按照3个维度进行的最大池化操作。常用于处理

三维图片°

2.平均池化函数

· torchm.fimctjonalav且卫oolld（）:实现按照l个维度进行的平均池化操作。常用于处理

序列数据。

· torchnnhmctjonalavgˉFool2d（）:实现按照2个维度进行的平均池化操作。常用于处理

二维图片°

· torchmhmctional.avg—pool3d（）:实现按照3个维度进行的平均池化操作°常用于处理

三维图片°

3ˉ池化函数的定义

从最大池化函数和平均池化函数的函数名可以看出,二者的形式几乎完全相同,只不过实

现的具体细节不同°这里以基于2个维度的最大池化函数为例’详细介绍其具体的用法.
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