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表8.5 9条目标指令的控制信号取值
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表8.5中给出了不同指令的操作码编码op和功能码fUnct3与控制信号之间的关系°有

关各条指令的op与hmct3的取值’请参考7.3.3节°在表8.5中’有三个为多值控制信号’

它们是ALU的B口操作数选择信号ALUBSrc｀ALU运算控制信号ALUctr和扩展器操作控

制信号ExtOp,分别占2｀4和3位。其中’控制信号ALUctr的取值由表84中给定的4位

编码定义得到’控制信号ExtOp的取值由表8.2中给定的编码定义得到°
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｜


